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Statické skenery vs SLAM

• Rychlost

• Stíny

• Úroveň detailu

• Skenování za provozu

TLS  = 25 min SLAM = 2min 30sec

5mm / 2mm1mm
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TerraScan



NP Šumava



NP Šumava



NP Šumava



NP Šumava



Děkujeme 

za 

pozornost


	Snímek 1
	Snímek 2
	Snímek 3
	Snímek 4
	Snímek 5
	Snímek 6
	Snímek 7
	Snímek 8
	Snímek 9
	Snímek 10
	Snímek 11
	Snímek 12
	Snímek 13

