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Plan prezentace

 MMS Riegl VMX-2HA
* slozeni

e vystupy
e postup praci

* Experiment
* Lokalita
* Postupy
* Vysledky



Uvod

* Prace se zabyva experimentalnim urcenim vyskové presnosti
mracna bodu z mobilniho mapovaciho systému

» zavislost na rozmisténi a poctu uzitych vlicovacich
bodu v rozdilnych podminkach

» zjiSténi rozestupu VLB pro urcitou vyskovou presnost
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! e.g. FLIR Ladybug® 5+ e.g. RIEGL camera e.g. Nikon D850
back-up battery, Distance spherical with 5 and 12 MP
12vDC Measurement camera system

Indicator
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Postup praci

Signalizace VLB
Zaméreni VLB*** GNSS + Nivelace

Sbér dat MMS

INS kalibrace (stat.+dyn.)
Multinajezd MMS (RIACQUIRE)
INS kalibrace (dyn.+stat.)

%k %k %k

tTEREN (30%) / KANCELAR (70%) l

GNSS+IMU+DMI+Base mm)jektorie POSPac
RAW data + Trajektorie —> Mraéno bodii
Operace s mracnem RiPROCES

Registrace, Filtrovani, Klasifikace, ... /TerraScan
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30° TILT
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Experimentalni testovani

* Zvolena komunikace [/25
* 3 useky
* Meésto s vysokou zastavbou
* Husty les
* Rovinata plan

Signalizace a zaméreni VLB (8 dni)

Skenovani MTA (90 min)
Vypocty mracen bodu (3 tydny)
Porovnani mracen bodu (4 tydny)
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Zameéreni a vyrovnani siti VLB

e LeicaTS60 + Trimble R12i

» VysSkoveé pripojeno na statni bodové pole

e Vyrovnani v GNU GAMA

=) Vyrovnané soufadnice VLB pro jednotlivé tseky



Vypocty mracen bodu

* 3 vypocetni stanice
* kazdas 256 GB RAM, procesor 56 jader (112 ), 4 TB SSD

* Pro experiment vypocteno pres 100 mracen bodu
* RTK trajektorie
* Dva nezavislé najezdy
* Relativni urovnani na MTA zony
* Umisténi VLB pouze na jedné strané komunikace
* Automaticka detekce VLB
* S pouzitim ruzného poctu VLB
* Pro rlizné typy trajektorii
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Lokalita - LES

e 584 m
 Reference urovnana na 24 VLB

B Vyskovy profil
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Vysledky - LES

 RTK trajektorie
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Lokalita - PLAN

* 1410 m
* _Reference urovnéna na 44 VLB

Bl Vyskovy profil

A 53m % 0m
1 063
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Mapy.cz
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~ Va4
Vys I e d ky - P LA N Gauss: mean = -0.001 / std.dev. = 0.003 [7482 classes ]

 RTK trajektorie /

 Tam vs Zpét
e A,=49 mm
* s=12 mm

400000 4
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e Relativni urovnani
 Tam vs Zpét

e« A,=-1mm
e s=3mm

200000 4

100000

* Oboje vs Reference
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==) pro nékterd pouZiti staci bez VLB, stejné tak MESTO
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Lokalita - MESTO

e 1150 m
 Reference urovnana na 47 VLB
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Zavery
- VLB nejsou pro vypocet vzdy nutné

- Netuha trajektorie s lokalnim vyrovnanim a globalnim
posunem je nejvhodnéjsi

- Autodetekce VLB neni dokonala

i VS’ékOVé plv"esnosti oblast vyskova rozestup VLB
v zavislosti na rozestupu VLB: presnost [mm] [m]
PLAN <10 400|
10¢>20 1000)
<10 200|
MESTO| 10520 600|
206530 1000|
<10 100|
LES 10<>15 250
156520 600)
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